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Commande de stores et

de rideaux a rouleaux

Lo solution modulaire pour votre installation

Le projet et l'installation d'un systéme de rideaux a rouleaux, de jalousies et de volets font partie des missions classiques
d'un installateur électricien. Afin d'alléger cette tache, la firme Eltako a développé un systéme modulaire marement
réfléchi de relais @ monter dans des armoires de commutation ef des fableaux divisionnaires.

Modulaire parce qu'il existe un relais de commande ou de couplage (module) pour chaque fonction désirée.
Ce relais s'adapte dans un ensemble global et offre donc la possibilité de commander un seul store aussi bien
qu'un systéeme complexe composé d'une dizaine de volets, de rideaux a rouleaux et de jalousies.

Le choix de la concordance d'appareils de commande et de couplage est libre a cause du céblage, et les changements
supplémentaires, les échanges et les extensions peuvent se faire sans aucun probléme et sont possible en défail.

Nous distinguons 4 groupes d'appareils:

1. Les capteurs
Les capfeurs défectent la situation actuelle. Un capteur de luminosité mesure I'infensité lumineuse et produit un signal
en proportion. Les boutons-poussoir et les inferrupteurs commutent une tension en fonction des états 'ouvert' ou 'fermé'.

2. Les relais de capteur

Les relais de capteur, commandés par microprocesseur, évaluent les signaux recus des capteurs et les transforment en
signaux de commande, en fonction des seuils sélectionnés. Il est également possible d'exécuter des opérations logiques

et de détecter des capteurs défectueux. Les communications venant des interrupteurs et des boutons-poussoir ne nécessitent
pas l'ufilisation de relais de couplage, parce qu'ils peuvent agir directement sur les télérupteurs.

3. Les télérupteurs

Les félérupteurs commandent les moteurs des rideaux & rouleaux et des volets. Ce sont des télérupteurs de groupes,
commandés par microprocesseur, avec une fonction pour commande centralisée, ef éventuellement des relais pour
commande de moteurs AC ou DC.

4. Les accessoires
Comme accessoires il y a des bloques d'alimentation pour I'alimentation du mulficapteur et du relais de capteur multifonction
et pour I'échauffement du capteur de pluie.
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Relais multicapteur MSR12 pour

Multicapteur MS

luminosité, ombrage, vent, pluie ef gel

Télérupteur de groupe EGS12Z

Capteur de pluie RS

Relais de capteur de luminosité, d'ombrage et
du vent LRW12D

Télérupteur de groupe EGS12Z2

Cellule photosensible LS

Télérupteur de groupe EGS61Z

Anémometre WS

Relais discontacteur pour moteur
MTR12 et MTR61

Interrupteurs A2, poussoirs T2 ef ZT2

Relais pour moteur DCM12

Le principe d'une commande globale est trés simple: p.ex. le moteur d'un élément de stores est commandé par un
relais. Ce relais recoit ses ordres d travers des capteurs ou @ travers des relais de capteurs accouplés.

L'exécution la plus simple d'une installation compléte est composée d'un télérupteur de groupe EGS12Z, commandé
par boutons-poussoir ou par interrupteurs, pour un seul moteur. L'exécution la plus vaste comporte un nombre

arbitraire de capteurs et de relais de capteur, plus un nombre arbitraire de EGS12Z et EGS12Z2 avec ou sans des
relais discontacteur de moteur MTR12 et des relais DCM12 pour la commande de moteurs.




Capteurs MS, RS, LS, WS, interrupteur et poussoir Wo

ELECTRONICS

Multisensor MS

Le multicapteur envoie chaque seconde les informations actuelles de la luminosité (venant de trois
azimuts), le vent, la pluie ef le gel vers le relais multicapteur MSR12. Il suffit d'un céble ordinaire téléphone
J-Y (ST) Y 2x2x0,8 ou équivalent pour exécuter le cablage. Longueur du cable admissible = 100m.
Boitier en matiere synthétique compact LoxLaxH = 118 x96 x77mm. Degré de protection IP44.

Température ambiante -30°C a +50°C.
) L'alimentation SNT12-230V/24V DC doit étre ufilisée pour I'alimentation et I'¢chauffement du
capteur (voir catalogue I). Ce bloc alimentation a une largeur de seulement 1 module = 18 mm et
aliment en méme temps le relais multicapteur MSR12 (p. H2).
Il est possible de faire une évaluation pour jusque 3 azimuts. Il suffit pour cela de raccorder

plusieurs relais multicapfeurs MSR12 @ un mulficapteur MS.
Multicapteur MS EAN 4010312901731

Capteur de pluie RS

,y\\ Le capteur de pluie RS informe le relais de capteur LRW12D s'il pleut. Il suffit d'un céble ordinaire

, téléphone J-Y (ST) 2x2x0,8 ou équivalent pour exécuter le cablage. Longueur du cable admissible

Q\\ = 100 m. Boitier en matiere synthétique compact LoxLaxH = 118x96x77mm. Degré de protfection
IP44. Température ambiante -30°C a +50°C.

Une alimentation de 1,2W, comme SNT61-230V/24V DC ou SNT12-230V/24V DC, doit étre utilisée
pour l'alimentation et I'échauffement du capteur (voir catalogue I).

Une DEL s'allume en vert lors qu'on connecte la fension d'alimentation et devient jaune en cas de pluie.

Capteur de pluie RS EAN 4010312206546

Cellule photosensible LS

La cellule photosensible LS, équipée d'une résistance photosensible, fransforme une tension en

| fonction de la luminosité. Un relais de capteur LRW12D inferprete cette tension.
‘\ Boitier en matiere synthétique stable, LoxLaxH = 37x25x68 mm. Degré de protection IP54.
i | Fixation a I'aide d'une équerre de monfage en aluminium ou directement sur |'éirier de montage du
| capteur de vent en matiere synthétique KM1 au moyen des vis fournies avec I'appareil.
La fourniture ne comporte pas de céble de raccordement.

Cellule photosensible LS EAN 4010312901267

Anémomeétre \X/S H1

Ces impulsions sont inferprétées par le relais de LRW12D en aval.

Boitier en matiére synthétique stable, diamétre x h = 126x117mm, degré de protection IP54.
‘,_.—” Fixation @ I'aide de I'étrier de montage KM1, faisant partie de la fourniture. Fourni avec un céble de
! 4 raccordement d'une longueur de 5 métres.

Il est possible d'acheter I'étrier de montage KM1 séparément comme accessoire (p. Z1).

Capteur de vent WS EAN 4010312901281

2 f L'anémometre WS fournit des impulsions dont la fréquence dépend de la vitesse de rotation.

Interrupteur A12, poussoir T12 et poussoirs doubles pour commande ZT12

La commande externe des relais se fait au moyen d'inferrupfeurs ordinaires, des poussoirs,

des thermostats et, le cas échéant, par des horloges programmables.

Pour la commande @ l'intérieure des armoires de commutation et des tableaux divisionnaires, Elfako
propose des interrupteurs et des poussoirs pour montage en ligne sur profil DIN avec une largeur de
1 module = 18 mm et une profondeur de 55mm.

Nous mentionnons spécialement le poussoir double ZT12 pour une commande centralisée manuelle
'MONTEE' et 'DESCENTE!, c.a d. 2 fonctions dans un boitier.

Interrupteur A12-100-16 A 1contact de travail 16A EAN 4010312700815
Poussoir T12-100-16 A-bleu 1 contact de travail 16 A EAN 4010312700846
Poussoir double ZT12-200-16 A-bleu 1+1 contact de travail 16 A EAN 4010312700877




Relais de capteur multifonction MSR12

MSR12-8..230V UC (0] (vor)

Relais de capteur multifonction pour luminosité, ombrage, vent, pluie et gel,
5 sorties OptoMOS-semiconducteur 50 mA/8..230V UC, pas de pertes en
attente, multicapteur MS seulement 0,5 Wait.

Appareil modulaire pour montage en ligne sur profil DIN-EN 60715 TH35.

Largeur 2 modules = 36 mm et profondeur 58 mm.

Le relais multicapfeur MSR12 évalue une fois par seconde les signaux recus du multicapteur
MS et inflige, en fonction la position des inferrupteurs rotatifs sur la face avant, des instructions
aux relais EGS12Z ou EGS12Z2 raccordés en aval.

Les sorties OptoMOS-semiconducteur commutent la tension universelle présente a la borne +B.
Il n'est possible de raccorder plus qu'un multicapteur @ un relais MSR12. Il est néanmoins possible
de raccorder plusieurs relais MSR12 a un multicapteur MS, afin d'évaluer p. ex. frois azimuts en
Interrupteurs rotatifs ufilisant un seul capteur de lumiere MS. Il est important d'ufiliser I'impédance de ferminaison

de fonctions extérieure sur un relais MSR12 et d'enlever les impédances dans les autres MSR12. Il est conseillé
d'utiliser une alimentation SNT12-230V/24V DC (voir catalogue ) pour fournir la fension de

= *fjoui §1_L1”: RVIl 24V DC nécessaire. Cette alimentation prévoit en méme temps la fension nécessaire aux bornes
2fiosoxfor-] || MS1, MS2, MSA ef MSB du multicapteur MS ef également I'echauffement de la surface sensible
S osok o™ | de I'humidité. Aprés l'installation il y a lieu d'attendre durant Iminute pour la synchronisation
S I0-B0k 1000k automatique. Entre-temps les 3 DEL's clignofent a un rythme paisible.

. 5187 BA |5 TRIKICLIK g Imerrupteurs rotatifs de fonclion§ i

o 21@1% slio-s0k] 10 ™ BA =réglage des modes de fonctionnement 1 & 10 du fableau. 2 Retardements au

et déclenchement (RV) - pour le vent et I'ombrage - en relation avec 5 seuils de luminosité pour
5’ o w gm"x @ I'éclairage et I'ombrage. La DEL se trouvant derriére I'interrupteur visualise 'Frost' (gel) quand la
W min max | température extérieure est en dessous de 2 °C. Dans ce cas la sortie 6 est fermée. Cette sortie

mis 1 oSk L >™ | s'ouvrira & nouveau & partir du moment que la température passe au-dessus de 3°C pendant
- y au moins 5 minutes.
. 86 . 0-S-W = avec un multicapteur MS dirigé vers le sud il est possible de décgler la pondération
FTole 4 o TEST [l min dfe la ‘Ium_|ere et de I_'ombre vers I'EsT‘ou |'Ouest. Si le cgp’reur MS_ est monté vers une autre
=k % @ «Ksxsoma | direction il est possible d'ufiliser cet inferrupteur pour régler la direction du ciel voulue. Une

- i DEL se trouvant derriere l'interrupfeur visualise la reconnaissance de la pluie dont la sortie 4
Representafion selon est fermée. Apres que la surface sensible d'humidité sera séchée, la sortie 4 s'ouvrira et une
réglage d'origine. impulsion d'une durée de 2 secondes est dirigée vers la sortie 2, a condition que le signal de

soleil soit présent.
m/s = cet inferrupteur permet de mesurer la vitesse du vent en metre par seconde aupres de la quelle le signal de vent est
déclenché. La sortie 5 est fermée et la DEL se trouvant derriere l'interrupteur le visualise. La sortie s'ouvrira aprés le temps de
retardement RV, pendant lequel la DEL clignofe. Une impulsion d'une durée de 2 secondes est dirigée automatiquement vers la
H2 sortie 2, a condition que le signal de soleil soit présent.

DSR = dans cette position de l'inferrupteur rotatif du vent, le relais MSR12 fonctionne comme un relais crépusculaire. Le signal
d'ombre comme décrit sous la rubrique Lux (C est présent en permanence a la sortie 3, aussi longtemps que la valeur réglée
d'ombre n'est pas atteinte. La sortie 3 s'ouvrira avec un retardement de 5 minutes au moment ou la valeur de la luminosité réglée
avec l'interrupteur Lux sera atteinte. Les sorties 4 (pluie) et 6 (gel) resteront actives, comme décrit sous cette rubrique. La sortie 5
(vent) restera également active, quoique le signal du vent soit déclenché a 10 m/s.

TEST = chaque fois que I'inferrupteur est commuté de la position 'OFF' vers la position 'TEST, les sorties 2 a 6 seront activées en
ordre croissant, aussi longtemps que I'inferrupteur soit dans la position 'TEST".

OFF = dans la position 'OFF' le relais MSR12 est hors de fonctionnement.

Lux 3§ = cet interrupteur permet de régler la valeur de luminosité auprés de la quelle le signal du soleil est dirigé directement vers
la sortie 2comme impulsion d'une durée de 2 secondes. Le DEL se trouvant derriére I'interrupteur visualise le dépassement de la
valeur de la luminosité.

Lux (€ = cet inferrupteur permet de régler la valeur de la luminosité auprés de la quelle le signal crépusculaire est dirigé vers la
sortie 3 comme impulsion d'une durée de 2 secondes et ceci apres le retardement réglé par RV. Une indication est réalisée au
moyen de la DEL se frouvant derriere I'inferrupteur. Cefte DEL clignotera pendant le temps de retardement. Si le seuil de commutation
crépusculaire est égal ou supérieur au seuil de la luminosité, ce seuil est majoré internement au-dessus de niveau du seuil de
commutation crépusculaire.

Suppression des variations de luminosité: une variation continue entre la lumiere du soleil et les nuages de pluie peuvent avoir
comme résultat une fermeture et I'ouverture nerveuse des stores. Ces actions soudaines sont empéchées grdce a cette option.
Contrdle de la fonction du capteur et de rupture de céble: Le multicapteur MS envoie chaque seconde les informations actuelles
vers le relais multicapteur MSR12. Si ce signal n'est pas détecté pendant 5 secondes ou si le signal du vent, séparément, n'est
pas détecté pendant 24 heures, une alarme est enclenchée. La sortie 5 (vent) est fermée pendant 2 secondes, afin de protéger
éventuellement des marquises ou des fenétres. Cette impulsion est répétée chaque heure. En cas d'alarme de vent le DEL vent
clignote avec une fréquence élevée. Les trois DELs clignotent avec une fréquence élevée en cas de rupture compléfe du signal.
L'alarme s'arrétera automatiquement au moment ou le relais MSR12 reconnait & nouveau un signal venant du capteur.

Caractéristiques fechniques page H7. Exemple de raccordement page H8. Boitier pour feuilles d'instruction GBA12 page Z2.
MSR12-8..230V UC 5 OptoMOS EAN 4010312205327




Relais de capteur avec réglage numerique
LRW12D Ellako

ELECTRONICS

LRW12D-UC (o) (ueum)
|2 Relais de capteur pour luminosité-ombre-pluie-vent.
ishndlus 4 Sorties semi-conducteur OptoMos semi-conducteur 50mA/8..230V UC.

Pertes en attente seulement 0,05-0,5 Watt.

Appareil modulaire pour montage sur rail DIN-EN 60715 TH35.

z0n6 2 1 Module = 18 mm de largeur et 58 mm de profondeur.

Tension d'alimentation 8..230V UC.

Le relais de capteur LRW12D UC interpréte les signaux venant des capteurs de luminosité LS,

de pluie RS et de vent WS ef inflige, en fonction des réglages, instaurés a I'aide de I'écran en

face avant de I'appareil, des instructions aux relais EGS12Z et EGS12Z2 raccordés en aval.

2 | 3 Les sorties semi-conducteur OptoMos commutent la tension universelle présente a la borne +B1.
Au relais LRW12D peuvent étre raccordé chaque fois un capteur de luminosité LS, un capteur
de pluie RS ef un capteur de vent WS (un de chaque seulement).

Il est cependant possible de raccorder un capteur de vent WS @ plusieurs relais LRW12D a condition de les raccorder fous au

méme potentiel +B1/-A2.

Le relais LRW12D peut étre programmé a partir du moment qu'il est raccordé a la tension d'alimentation UC (8-253V CA ou

10-230V CC) aux bornes B1/A2 :

La zone 1 indique d'abord 'LS' ou 'DSR' et la zone 3 indique les sorties 2, 3, 4 et 5 qui sont éventuellement fermées. 'LS' indique

que le LRW12D est programmé comme relais de détection de luminosité (réglage ex usine) et 'DSR" indique la programmation

comme relais de détection d'ombre. Dans ces deux réglages il est cependant possible d'interpréter les signaux venant des
capteurs de pluie et de vent qui y sont éventuellement raccordés.

La zone 2 affiche des évenements alternants : s = valeur de luminosité dépassée (soleil), m = valeur de luminosité frop basse

(lune). Pendant I'écoulement d'un retardement au déclenchement, la sortie concernée clignote dans la zone 3.

Les touches enfoncées MODE et SET permettent de sélectionner la fonction, pour laquelle les valeurs devront étre modifiées :

pousser MODE et sélectionner la fonction clignotante avec MODE ou feuillefer par mis les fonctions disponibles avec SET et

sélectionner la fonction voulue avec MODE.

Fonctions

LS = capteur de luminosité, WS = capteur de vent, RS = capteur de pluie, DSR = relais d'ombre, TST = Test et OFF = déclencher

ou enclencher toutes les fonctions. Si la fonction voulue clignofe, il y a lieu de la confirmer avec MODE et puis la premiére des

sous-fonctions programmables clignotera.

Sous-fonctions pour LS = capteur de luminosité

Indication de la valeur actuelle mesurée LSM par le capteur en klux. En LSS régler le niveau de luminosité de 3 & 60 klux auprés

duquel le relais de capteur émet un signal de 2 secondes (signal soleil) & la sortie 2, au moment ou l'intensité mesurée dépasse

le niveau de luminosité réglé. En LSD régler le niveau de luminosité de 1 & 40 klux auprés duquel le relais de capteur émet un signal
de 2 secondes (signal ombre) a la sorfie 3, au moment ou I'infensité mesurée est inférieur au niveau de luminosité réglé.

Sous-fonctions pour WS = capteur de vent

Indication de la valeur actuelle mesurée WSM par le capteur en m/s. En WSS régler le seuil de la vitesse de 2 a 20 m/s du vent

aupres duquel la sortfie 5 du relais de capteur se ferme directement au moment ou la vitesse du vent dépasse ce seuil. Si la vites- H3

se du vent descend en dessous du seuil, la sortie s'ouvrira apres le temps de retardement préréglé. Une impulsion de 2 secondes
est dirigée automatiquement vers la sortie 2, a condition que le signal de soleil soit présent.

Sous-fonctions pour RS = capteur de pluie

En cas de pluie le contact 4 se ferme. Aprés que la surface sensible d'humidité sera séchée, avec I'appui d'un élément de réchauffement,

la sortie 4 s'ouvrira aprés le temps de retardement préréglé. Une impulsion de 2 secondes est dirigée automatiquement vers la

sortie 2, a condition que le signal de soleil soit présent.

Sous-fonctions pour DSR = relais d'ombre

En DSD réglage de la luminosité de 20 a 800 lux, le confact 3 se ferme directement si la valeur mesurée est inférieure au niveau

de la luminosité réglée. L'hystérése se regle automatiquement 2 pas plus haut.

En DSS reglage de la luminosité de 160 a 2000 lux, le contact 3 se ferme directement si la valeur mesurée est inférieure au

niveau de la luminosité réglée. L'hystérese se regle automatiqguement 2 pas plus bas.

Dans la fonction 'TST' les sorties OptoMos 2, 3, 4 et 5 se ferment I'un apres I'autre comme fest et dans la fonction 'OFF' le LRW12D

est déclenché ou enclenché. Apres le réglage, il est possible de verrouiller I'appareil.

Suppression des variations de luminosité :

Une variation continue enfre la lumiéere du soleil ef les nuages de pluie peut avoir comme résultat la fermeture et I'ouverture nerveuse

des stores. Ces actions soudaines sont empéchées gréce a cette option.

Fonction de capteur et contrdle de rupture de cdble :

si le relais de capteur n'enregistre pas de signal provenant du capteur de luminosité ou de vent pendant 24 heures, une alarme

est enclenchée : I'écran affiche 'FLS' ou 'FWS'. Une défaillance du capteur de vent résulte dans une impulsion de 2 secondes @ la

sortie 5, afin de protéger éventuellement des marquises ou des fenétres. Cette impulsion est répétée chaque heure. Une défaillance
du capteur de pluie ou la rupture du cable de raccordement résulte dans une fermeture de la sortie 4. Aprés 36 heures I'écran
affichera 'FRS'. Dans le cas de plusieurs erreurs en méme temps, celles-ci seront affichées consécutivement chagque seconde.

L'alarme s'arréfera automatiquement au moment que la défaillance sera réparée ou au moment que tous les signaux seront a

nouveau présents.

Caractéristiques fechniques p. H7. Exemple de raccordement p. H9. Boftier pour feuilles d'instruction GBA12 Page Z2.

LRW12D-UC 4 OptoMOS EAN 4010312206553




Relais EGS12Z

EGS122-8..230V UC
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Fonctions du
commutateur rotatif

RV
(s)
10 200

WA (5
(s) 0.1

2

Télérupteur de groupe pour commande centralisée, 1+1 contact NO non
libre de potentiel 16 A/250V AC, pour 1 moteur ou relais discontacteur
moteur. Pertes en attente de 0,05-0,4 W seulement.

Appareil modulaire pour montage en ligne sur profil DIN-EN 60715 TH35.

Largeur 1 module = 18 mm et profondeur 58 mm.

Ce télérupteur de groupe transforme les commandes venant d'un relais capteur ou venant
d'inferrupteurs ou de boufons-poussoir et enclenche un moteur, un confacteur MTR12-8..230V
UC ou un relais moteur DC DCM12-8..230V UC, en fonction des positions des inferrupteurs
rotatifs se trouvant en face avant de I'appareil. Tension d'alimentation et de commutation
8..230V UC aux bornes +B1/-A2. La fension de commande aux bornes A3 a A8 doit éfre du
méme pofentiel.

Le principe de fonctionnement de ce télérupteur de groupe consiste en une part 0 commuter
par impulsions '"MONTEE, STOP, DESCENTE, STOP' (contact 1 fermé - les deux contacts ouverts
- confact 2 fermé - les deux confacts ouverts) et d'autre part de choisir de fagon ponctuelle
'MONTEE' ou 'DESCENTE' en utilisant des enfrées de commande supplémentaires.
Dynamique indique que des entrées de commande se contentent d'une impulsion de 20ms
minimum pour fermer un contact. Statique est une entrée de commande ou le contact reste
fermé aussi longtemps que le signal de commande est présent. Ces indications 'MONTEE'

et 'DESCENTE' sont valables pour des volets, jalousies ou rideaux a rouleau. Dans le cas de
marquises 'MONTEE' indique I'enroulement et 'DESCENTE' indique le déroulement. Dans le cas
de fenétres 'MONTEE' indique I'ouverture ef 'DESCENTE' indique la fermeture.

Fonctions du commutateur rotatif

AUTO 1 = dans cette position de I'interrupteur inférieur la fonction d'inversion confortable pour
jalousies locale est enclenchée. Dans le cas de la commande locale avec un poussoir aux
bornes A3+A4 (a ponter) ou d'un poussoir double aux bornes Ab/A6 génére une impulsion
double pour un enroulement lent dans le sens contraire et qui est arrété apres une autre impulsion.

AUTO 2 = dans cette position de I'interrupteur inférieur la fonction d'inversion confortable pour
jalousies locale est complétement déclenchée.

AUTO 3 = dans cette position de I'inferrupteur inférieur la fonction d'inversion confortable pour
v jalousies locale est également déclenchée. Les enirées dynamiques Ab et A6 de la commande
cenfralisée des positions 'AUTOT1" et 'AUTO2' sont foutefois au début statiques et permettent
ainsi l'inversion des jalousies par poussoirs. Uniquement aprés une commande continue de
1 seconde, ces enirées commutent vers dynamique.

AV = o commande manuelle a lieu dans les positions A (montée) et ¥ (descente) de
I'interrupteur rofatif inférieur. La commande manuelle est prioritaire sur toutes les autres com-
mandes.

H4 WA = L'inversion automatique pour jalousies et marquises est réglée au moyen de l'interrupteur central O = déclenché, sinon entre 0,1
et b secondes, enclenché avec un femps d'inversion réglé. Uniquement dans le cas de 'descente’ un temps de retardement réglé avec
l'inferrupteur supérieur inflige une inversion pour p.ex. fendre la marquise ou pour remettre la jalousie dans une position déterminée.

RV = |e temps de retardement (retardement au déclenchement RV) est réglé avec l'interrupteur supérieur. Si le télérupteur pour
enclenchement en cascade se frouve dans la position 'MONTEE' ou 'DESCENTE' le femps de retardement s'écoule et inflige a sa
fin une commutation automatique vers 'STOP'. Il est donc important de choisir un temps de retardement égal au tfemps nécessaire
pour I'élément d'ombrage ou pour le volet de parcourir le chemin d'une position finale vers I'autre position finale. En dessous de
cet interrupteur se frouve une DEL de visualisation pour les temps de retardement WA et RV.

Commande locale avec poussoir aux bornes A3 +A4 (& ponter). Le télérupfeur de groupe commute avec chaque impulsion et
ceci dans Il'ordre 'MONTEE, STOP, DESCENTE, STOP".

Commande locale avec interrupteur a bascule pour volet aux bornes A3 et A4.

Commande locale avec interrupteur double @ bascule pour volet aux bornes Ab et A6. La commutation 'montée' ou 'descente’
est activée avec une impulsion du poussoir. Une impulsion supplémentaire d'un des deux poussoirs interrompt directement le
fonctionnement.

Commande centralisée dynamique sans priorité aux bornes A5 (MONTEE) ef A6 (descente). La commutation 'MONTEE' ou
'DESCENTE' est activée avec un signal de commande. Un signal de commande supplémentaire (<700 ms) a cette entrée de
commande inferrompt directfement le fonctionnement. Un nouveau signal de commande (>700 ms) réactive la fonction en cours.
Sans priorité parce que I'enirée de commande locale A3 +A4 (avec pontage) et les enirées de commande centralisée A7 ef A8
peuvent directement surpasser, méme quand le contact de commande a la borne A5 ou A6 est encore fermé.

Commande centralisée dynamique avec priorité aux bornes A7 (MONTEE) et A8 (DESCENTE).

Avec priorité parce que ces entrées de commande ne peuvent pas éfre surpassées par d'autres entrées de commande, aussi
longtemps que le contact de commande cenfralisée est fermé. Autrement fonction comme pour la commande centralisée sans prio-
rité. Ces entrées de commande centralisée A7 et A8 sont utilisées par les relais de capteur MSR12 et LRW12D pour les fonctions de
pluie, de gel et de vent, parce que celles ci doivent avoir une priorité absolue sur les autres commandes du capteur.

Caractéristiques fechniques page H7. Exemple de raccordement page H10. Boftier pour feuilles d'instruction GBA12 page Z2.

EGS12-8..230V UC 1+1 contacts de fravail 16A EAN 4010312107737

Représentation selon
réglage d'origine.




Relais EGS12Z2, MTR12 et DCM12 WO

ELECTRONICS

EGS1222-8..230V UC

o) @& 5

+B1

-A2 N|L

L-AS [+AB|+AY

[
13 24

LAT|+AB |+A8 3|4

Caractéristiques techniques page H7. Exemple de raccordement page H9. Boitier pour feuilles d'instruction GBA12 page Z2.

Télérupteur de groupe pour commande centralisée, 2+2 contacts de travail
non libre de potentiel 5A/250V AC, pour 2 moteurs 230V.
Pertes en attente de 0,05-0,9W seulement.

Appareil modulaire pour montage en ligne sur profil DIN-EN 60715 TH35.

Largeur de 2 modules = 36 mm et profondeur 58 mm.

Tension d'alimentation 8..230V UC aux bornes +B1/-A2. La fension de commande aux
bornes A3 a A8 doit étre du méme potentiel.

Ce télérupteur de groupe transforme les commandes venant d'un relais capteur ef enclenche
deux moteurs 230V, en fonction des positions des interrupteurs rotatifs se frouvant en face
avant de l'appareil. Y2 = moteur 1, 3% = moteur 2.

Le principe de fonctionnement est identique au relais EGS12Z de la page H4, avec

y intégré un relais discontacteur pour moteur MTR12, comme décrit plus bas.

EGS1222-8..230V UC 2+2 contacts de fravail 5A EAN 4010312108031

MTR12-8..230V UC

o) @& 5

N|L

+K2|+K3|—A2

N

Fonctions du
commutateur rotatif

AUTO &

X

MTR12 et DCM12

Caracteéristiques techniques page H7. Boitier pour feuilles d'instruction GBA12 page Z2.

Relais discontacteur pour moteur, 2+ 2 contacts de travail non libre de
potentiel 5A/250V AC, pour 1 ou 2 moteurs 230V.

Pertes en attente de 0,5W seulement.

Appareil modulaire pour montage en ligne sur profil DIN-EN 60715 TH35.

Largeur de T module = 18 mm et profondeur 58 mm.

Tension de commande universelle 8..230V UC. Tension de commande 230V.

Les moteurs tubulaires pour tentes solaires ef volets ne peuvent en aucun cas étre mis en
parallele; sinon il y a un risque de contire réaction & fravers les inferrupteurs de fin de course,
provoquant ainsi des perturbations des moteurs. Pour un seul moteur on peut se confenter d'un
seul relais EGS12Z, a condition que la tension de commande ainsi que la tension d'alimentation
soient 230V. Si, au contraire, il y a lieu de commander plus qu'un moteur avec un relais EGS12Z
ou si la tension de commande n'est pas identique a la fension d'alimentation, il est nécessaire
d'utiliser un relais MTR12 par deux moteurs. Les relais MTR12 peuvent étre mis en paralléle,
mais pour cela les contacts libre de potentiel K2/K3 du relais EGS12Z sont indispensables. Ils
sont connectés aux bornes K2/K3 du relais MTR12. Y2 = moteur 1, % = mofeur 2.

Les fonctions MONTEE ou DESCENTE peuvent étre bloquées avec un inferrupteur rotatfif et elles
peuvent étre éliminées completement. Ce verrouillage est uniquement d'application pour les

2 moteurs maximum qui y sont connectés. Le fonctionnement aufomatique de la commande
compléte peut étre déconnecté complétement ou partiellement pour les tenfes solaires ou des
volets individuels.

MTR12-8..230V UC 2+ 2 contacts de fravail 5A EAN 4010312205211

DCM12-8..230V UC

(@) (UcHmE)

_ | N
+K2|+K3|»A2

24V DC

Caractéristiques techniques page H7. Boitier pour feuilles d'instruction GBA12 page Z2.

Relais discontacteur pour moteur DC, 2 contacts de travail non libre de
potentiel 24V DC/90 Watt, pour un moteur 24V DC.
Pertes en attente de 0,7 W seulement.

Appareil modulaire pour montage en ligne sur profil DIN-EN 60715 TH35.

Largeur de 1 module = 18 mm et profondeur 58 mm.

Tension de commande universelle 8..230V UC. Tension de commande 24V DC.

Les relais DCM12 peuvent étre mis en parallele, mais pour cela les contacts libre de potentiel
K2/K3 du relais EGS12Z sont indispensables. lls sont connectés aux bornes K2/K3 du relais DCM12.
Les fonctions MONTEE ou DESCENTE peuvent étre bloquées avec un inferrupteur rofatif et elles
peuvent étre éliminées compléetement. Ce verrouillage est uniquement d'application pour 1 moteur
maximum qui y est connecté. Le fonctionnement automatique de la commande compléfe peut
étre déconnecté completement ou partiellement pour les tentes solaires ou des volets individuels.

DCM12-8..230V UC 2+2 contacts de travail 90W EAN 4010312205310

Hb



Relais pour enclenchement de groupe EGS61Z

EGS61Z-230V (w0) &5 [

Télérupteur de groupe pour commande centralisée, 1+1 contact NO
non libre de potentiel 10A/250V AC, pour un moteur 230V AC.
Pertes en attente de 0,4 Watt seulement.

Pour montage encastré.

Longueur de 45 mm, largeur de 55 mm, profondeur de 32 mm.

L'état de la technique d'hybrides combine les avantages d'une commande électronique sans
usure avec une puissance de commutation plus élevée, fournie par des relais spéciaux.

Ce télérupteur de groupe fransforme les commandes venant d'un relais capteur ou venant

Fonctions du
commutateurs rotatifs

200 d'interrupteurs ou de boutons-poussoir et enclenche un motfeur de 230V d'un store ou d'un
RV rideau a rouleaux.
(s) 10 Tension de commande, d'alimentation et de commutation 230V.
WA ' @ Grdce a l'utilisation d'un relais bistable, il n'y a pas de perte de puissance de la bobine,
), 1 ni d'échauffement méme en état d'enclenchement.
2 AUTO Attendre une courte synchronisation automatique apres I'installation, avant d'enclencher une

charge au réseau.

Via le bouton-poussoir, raccordé a la borne Al, on commande par impulsions 'MONTEE, STOP,
DESCENTE, STOP'. La commande centralisée, avec priorité, ce fait par les entrées
de commande A7 et A8.

Al, A7 et A8 doivent avoir le méme potentiel que L.

Avec priorité parce que ces entrées de commande ne peuvent pas étre surpassées par
d'autres entrées de commande, aussi longtemps que le contact de commande centralisée est
‘ & fermé. La commutation '"MONTEE' ou 'DESCENTE' est activée avec un signal de commande. Un
V/~\ . Z . N 2 q c
signal de commande supplémentaire (<700ms) a cette entrée de commande inferrompt direc-
tement le fonctionnement. Un nouveau signal de commande (>700ms) réactive la fonction
en cours.

k2 L[N [ Avec le commutateur RV on peut régler le retardement au déclenchement. Si le télérupteur de
| groupe se frouve dans la position 'MONTEE' ou 'DESCENTE' le temps de retardement s'écoule
9 et inflige @ sa fin une commutation automatique vers 'STOP'. Il est donc important de choisir
un temps de retardement égal au temps nécessaire pour I'élément d'ombrage ou pour le volet
de parcourir le chemin d'une position finale vers I'autre position finale.

Avec le commutateur WA on commande I'inversion automatique: dans la position enire 0,5
et 2 secondes l'inversion automatique est activée. Uniquement dans le cas de 'DESCENTE' un
temps de refardement inflige une inversion pour p.ex. tendre la marquise ou pour remettre la
jalousie dans une position déterminée.

H6 AUTO 1: l'inversion automatique et la fonction d'inversion confortable sont désactivées.

Une commande <1s sur A7 et A8 : commande statique (le confact se ferme uniquement
quand on pousse). Une commande >1s: commande dynamique = impulsion (le contact
reste fermé), on I'arrete en repoussant sur le bouton de commande.

Représentation selon
reglage d'origine.

Exemple de raccordement

o

= " centralisée montée

Caractéristiques techniques AUTO 2 : Inversion aufomatique de 1s. De plus la commande de la fonction d'inversion
page H7. Boitier pour feuilles confortable pour les jalousies est activée sur Al : une double impulsion active une inversion
d'instruction GBA12 page Z2. lente des jalousies et une nouvelle double impulsion le fait arréfer.
EGS61Z-230V 1+1 contacts de travail TOA EAN 4010312108123

NUUVEAU MTRs1-230v (w0) BE (BB

Relais discontacteur pour moteur, 1+1 contact NO non libre de potentiel
10A/250V AC, pour un moteur 230V AC.
Pertes en attente de 0,4 Watt seulement.

Pour montage encastiré. Longueur de 45 mm, largeur de 55mm, profondeur de 32 mm.
L'état de la technique d'hybrides combine les avantages d'une commande électronique sans
usure avec une puissance de commutation plus élevée, fournie par des relais spéciaux.

Cet actionneur implémente les commandes d'un EGS61Z et commute aux bornes 1-2 un moteur
230V d'un store ou d'un rideau a rouleaux. Pour réaliser cela, il faut connecter les bornes K2-K3
du EGS61Z aux bornes K2-K3 d’un ou plusieurs MTRG1.

Caractéristiques techniques
page H7. Tension de commande, d'alimentatfion et de commutation 230V.

MTR61-230V 141 contacts de travail 10A EAN 4010312206577




Caracteristiques techniques des commande
de systemes de stores et de volets

Ellako

ELECTRONICS

EGS61Z
b) b) D]
Contacts EGS12Z EGS12Z2 MTR61 LRW12D/MSR12 | MTR12/DCM12
Matériau des contacts/distance des contacts AgSn02/0,5mm | AgSn02/0,5mm | AgSn02/0,5mm | OptoMOS AgSn02/0,5mm
Distance des raccordements
de commande/contact 3mm 3mm 3mm 3mm/6 mm 3mm
Tension d'essais selon VDE 0110 LRW12D: 2000V
raccordements de commande/contact ALSY e 0L MSR12: 4000V ALY
Puissance nominale de commutation 16A/250V AC 5A/250V AC 10A/250V AC 50mA/8..230V UC 32&259%\“\0
Charge inductive cos ¢ = 0,6/230V AC 2) _ . 2)
Courant d'enclenchement < 35A B50W Eugy 650w MIR12: 650 W
Longévité a charge nominale, cos ¢ = 0,6 >4x104 >4x104 >4x104 - >4x104
A s " _ LRW12D: Display
Indication de I'état de position WA et RV WA et RV MSR12: DEL DEL
Section maximum d'un conductfeur 6 mm? 6 mm? Amm? 6mm?2 6 mm?
(3™ borne) (4mm2) (4mm2) (4mm2) (4mm2)
2 conducteurs de la méme section 2,5mm? 2,5mm? 15 mm? 2,5mm? 2,5mm?
(3®m borne) (1,5 mm?) (1,5mm?) ¢ (1,5mm2) (1,5mm?)
. ) a fente/cruciforme | & fente/cruciforme | . ) a fenfe/cruciforme, a fenfe/cruciforme,
Téte de vis - o a fenfe/cruciforme L -
pozidrive pozidrive pozidrive pozidrive
Degré de protection boitiers/connexions IP50/1P20 IP50/1P20 IP30/1P20 IP50/1P20 IP50/1P20
Electronique
Durée d'enclenchement o o o o o
(également central ON/OFF) 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
Température ambiante max./min. +50°C/-20°C +50°C/-20°C +50°C/-20°C +50°C/-20°C +50°C/-20°C
Perfes en aftente (puissance de fravail) 230V 0,4W 0,9W 04W kARSV}’Qg'_):_%W MTRI2: 0,5W
) ) LRW12D: 0,1W )
Pertes en affente (puissance de travail) 24V 01w 01w - MSR12: 0.5W DCM12: 0,07 W
Perfes en aftenfe (puissance de travail) 12V 0,06W 0,06W - IMRS\?/{}EP:_O’%W -
Courant de commande Al resp. A3-A8
& 12/24/230V +20% 0,05/0,11/0,7mA | 0,05/0,11/0,7mA | —/-/0,7mA - 0,1/0,2/1mA
Capacité parallele maximum des lignes de com o) 17 Q.0 V)
. " 0,06pF (200m) | 0,06pF (200m) | MTR61: - 0,03 pF (1000 m)
mande (ca. longueur) a 230V AC 0,06 F (200m)
Durée minimale de I'impulsion de commande 50ms 50ms 50ms - -

consommateur au réseau.

b) Relais bistable comme contact de travail. Attendre environ 2 secondes apreés I'installation pour la synchronisation automatique, avant de connecter le

1) Apres la mise en service et aprés une disparition du réseau le capteur multifonction a besoin d'environ 1 minute avant que le capteur de vent soit actif.
Durant cefte période les sorties 'vent' et 'soleil' du relais MSR12 sont bloquées et les 3 DELs clignotent a un rythme paisible.

2) Charge inductive cos ¢ = 0,6 avec I'addition des deux contacts max. 1000 W.
Les valeurs maximales de la vitesse du vent, qui peuvent éire sélectionnées sur le relais de capteur, doivent étre en conséquence
des valeurs maximales indiquées dans les manuels d'installation des stores et volefs relatifs a I'installation.

m/s 4 6 8 10 12 14 16
km/h 14,4 216 28,8 36,0 43,2 50,4 57,6
Bt 3 4 4 5 6 7 7

le capteur.

Normes: EN 61000-6-3, EN 61000-6-1 et EN 60669

Les circuits de mesure ne peuvent pas étre mis en parallele avec d'autres circuits électriques. Pour une distance de plus de
10 metres il est indiqué d'utiliser un cdble faradisé (exécution écran statique), par exemple J-Y-(ST)Y. Pour la prolongation
des circuits de mesure, il faut utiliser des bornes a vis et des boites de dérivation étanches.

Le choix de montage des capteurs de luminosité, pluie, gel et vent doit étre trés judicieux. Choisissez un endroit du batiment
exposé librement a la pluie, le vent et le soleil ef évitez I'ombre causé p. ex. par des arbres ef/ou par d'aufres constructions sur

H7



"80IAJ8S SIOY SIW Juos SInaydod Sa| snoj A} SWaW US |8 SLIBANO JUOIS S8I0)S S8| SNO}

18 81IDIOY NDBUSID NP JNQSP ND 8BDIGUIO UN SNWIS UO,| ISUY “ZLSI NP € 8UI0q D| 99AD 89PJ0J0I JIOS (+) T Hnu D juopuad anb Jo (+) 7 99AD 89PI0IINI 10S Z 1SN NP
Lg+ auloq p| 8auinol p| Juppuad snb UOAD) 8]|8} 8P INSSIBAUI JODJUOD 8] JawpiBoid ap sjgpsusdsipul JS8 |1 PJ8d IN0d “8aLpaINad 8jiAIOD,p spd 8sinpoid 8u LoD}
-linw Inaydod 8] enb uD ‘INasIAU] JIDJUOI UN 99AD 3JibppWOpqay uonpwwoihold ap abojioy,] op UsAow ND BUINJI0U BIIDIOY NDBULID un Ja|Beal ap 8|qissod Jse ||

@D
=)
D
o
=
wn
<o
@
[<b]
>
«
5 -
£ m €Y/ Z) S8UJ0Q XND INBJIDJUOISIP SIDJ) UN JBPI0JIDI 8p
S 8J1DSS829U |S8 |1 SDI SBIIND S8| SUPQ °N 18 €Y ‘ZY S8uIog XND JUsWBLo8lIP SOPI0JINI JUOS AQEZ SInalow s8] (N=2Y- “1=19+H) AOEZ 99AD 8pUDWILLIOD BUN,p SDI 8| SUD(
S 3
o @
S o
2 @2 | | _ | i |
@ m. _ SID|ay _ 1najdnd ! sineydn) !
z m ap SIn|ay
w D JuaA Je ainid ‘JueA Jo ainid Q v < T
= O D m [} IS
S o ‘8l9||0ind Us S}Bj0A 7 anbsn( . “abniq ‘abpiquio 2 a = F
o @ B |ob op Inaydoo , ) m =
= = 101 ‘2JquIo,p [o alisouIn| -Wo ‘glisouiwn| alIsouIwn| ap =
5 ¢ Jod 8puDWIWOD s
2 9 ap Inaydpd Jnd spuDWWIOd INVONT ap Inajdna und 1naydod Jnd SOI0JS SO BOUDYINLLIS
m e SENO) 8pUDWWIOD 8pUDWWLIOD 10 8ljenunuw mucoEEo.o
o < S3Isnovr SRI0LS ] 8 § ¢
= st Lt : 1nod 8|gnop J10ssnod
2 5 R
N o :
™
v e &%
C (%) 23 mUJ muf muf muf mUJ
u M 3 M. 8JUB0S8(
- c ©g cli)elt mv__ux mv__ux mx_wx mx_wx elz|s|v 1N z HEEEY
O e} ..M m vie]v|e v @<+_E+ By @<+_E+ w<+w<+<+ w<+_@<%<+ aSW| VSN | LS [ZSW € OIUOW
- s S 3 - _ 31 = A
C =8
c c O l_ .
) o S m _ AVZ
" — wn — o - -
m = 8 w CLILN | CLALN | Z21s93 721893 m = 721893 721593 0N AOEZ '8-CLUSW CLINS cliz
L W 3 S 3 T & &
o Y €| Eaq el 28 t t _ v
m m W S W,, N<‘_$_+_§+N<‘_$_+_Nx+%_m<+<+ st_mi_mi = = st_mimi qimigi 7adIN 74
2= T, ; ) e ) ;
O ...M .ml EX- ;z ;z N<__m+ N<__m+ \al N<__m+ N<_5+ rmmuL 1g+| 9 L ._/_QO
9 0 S| 28 | ] ! |
mu. O v s 8 : SN anejdog
() == |
© o W ' (
% L o =p: ! onnoez BN
d .m S g m (N
L C o | B% 2
S = g =
o} 3 8
= 9| g8
(9] S =
m m O S 6
O | 28
Rl (< S

H8




Exemple de raccordement d'une
commande de stores Wo

ELECTRONICS

Avec le relais de capteur de luminosité - ombrage - pluie - vent LRW12D

L®

8-230V UC
NO
WS +B1 | -A2 +B1 | -A2
LS }3N[4WS +A3FA5FA4
MONTEE
L [
: EGS12Z AV
LRW12D
| | DESCENTE
— 5 | 4 |RS *A7|-»A6|-»A8
24V DC/1,2W 2 | 3 K2 | K3
SNT12-230V/24V DC
SNT61-230V/24V DC l J

Soleil --------F---

(5]

=
® ' § SCT(? l;{gsr %ZT“:.%;%W Commande locale par
5 5 & pieur ae uminostie, poussoir double.
o = S ombrage, pluie et vent.

Capteurs | Relais de capteur | | Relais | Capfeur |
[ | [ [ |

Dans le cas d'une commande avec 230V (+B1 =L, -A2 = N) les moteurs 230V sont raccordés directement aux bornes
K2, K3 et N. Dans les autres cas il est nécessaire de raccorder un relais discontacteur MTR12 aux bornes K2/K3.

Commande de volet avec EGS12Z2

Afin d'améliorer I'ordonnance du schéma, les conducteurs de la phase et du neutre ne sont pas présentés.

H9
L&) 8 3oV e
NG —
+B1|-A2 N|L +B1|»A2 N|L +B]|-A2 N|L
+A3FA5}»A4 +A3|+A5|-»A4 +A3|+A5FA4
|1 Monte | || Monte | || |
AV AV
Descente Descente
[ L N 1 N
+A7}»A6+A8 3 4 +A71+AB+A8 3 4 +A7|+A6|+A8 3 4
1 2 1 2 1 2
MONTEE
central X
DESCENTE
Commande locale Commande locale Commande locale
avec poussoirs de avec interrupteur a avec un poussoir.
volets doubles. bascule pour volet.
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Commande de volet avec EGS12Z

Afin d'améliorer I'ordonnance du schéma, les conducteurs de la phase ef du neutre ne sont pas présentés.
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