Caracteristiques techniques des commande
de systemes de stores et de volets

Ellako

ELECTRONICS

4 12/24/230V +20%

EGS61Z
b) b) D]
Contacts EGS12Z EGS12Z2 MTR61 LRW12D/MSR12 | MTR12/DCM12
Matériau des contacts/distance des contacts AgSn02/0,5mm | AgSn02/0,5mm | AgSn02/0,5mm | OptoMOS AgSn02/0,5mm
Distance des raccordements
de commande/contact 3mm 3mm 3mm 3mm/6 mm 3mm
Tension d'essais selon VDE 0110 LRW12D: 2000V
raccordements de commande/contact ALSY e 0L MSR12: 4000V ALY
Puissance nominale de commutation 16A/250V AC 5A/250V AC 10A/250V AC 50mA/8..230V UC 32&259%\“\0
Charge inductive cos ¢ = 0,6/230V AC 2) _ . 2)
Courant d'enclenchement < 35A B50W Eugy 650w MIR12: 650 W
Longévité a charge nominale, cos ¢ = 0,6 >4x104 >4x104 >4x104 - >4x104
A s " _ LRW12D: Display

Indication de I'état de position WA et RV WA et RV MSR12: DEL DEL
Section maximum d'un conductfeur 6 mm? 6 mm? Amm? 6mm?2 6 mm?
(3™ borne) (4mm2) (4mm2) (4mm2) (4mm2)
2 conducteurs de la méme section 2,5mm? 2,5mm? 15 mm? 2,5mm? 2,5mm?
(3®m borne) (1,5 mm?) (1,5mm?) ¢ (1,5mm2) (1,5mm?)

. ) a fente/cruciforme | & fente/cruciforme | . ) a fenfe/cruciforme, a fenfe/cruciforme,
Téte de vis - o a fenfe/cruciforme L -

pozidrive pozidrive pozidrive pozidrive
Degré de protection boitiers/connexions IP50/1P20 IP50/1P20 IP30/1P20 IP50/1P20 IP50/1P20
Electronique
Durée d'enclenchement o o o o o
(également central ON/OFF) 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
Température ambiante max./min. +50°C/-20°C +50°C/-20°C +50°C/-20°C +50°C/-20°C +50°C/-20°C
Perfes en aftente (puissance de fravail) 230V 0,4W 0,9W 04W kARSV}’Qg'_):_%W MTRI2: 0,5W
) ) LRW12D: 0,1W )

Perfes en aftenfe (puissance de travail) 24V 01w 01w - MSR12: 0.5W DCM12: 0,07 W
Perfes en aftenfe (puissance de travail) 12V 0,06W 0,06W - IMRS\?/{}EP:_O’%W -
Courant de commande Al resp. A3-A8 0,05/0,11/0,7mA | 0,05/0,11/0,7mA | ~/—/0,7mA - 0,1/0,2/1mA

Capacité parallele maximum des lignes de com-
mande (ca. longueur) a 230V AC

0,06 uF (200 m)

0,06 uF (200 m)

0,03 uF (1000 m)
MTR61:
0,06 uF (200 m)

0,03 uF (1000 m)

Durée minimale de I'impulsion de commande

50ms

50ms

50ms

consommateur au réseau.

b) Relais bistable comme contact de travail. Attendre environ 2 secondes apreés I'installation pour la synchronisation automatique, avant de connecter le

1) Apres la mise en service et aprés une disparition du réseau le capteur multifonction a besoin d'environ 1 minute avant que le capteur de vent soit actif.
Durant ceffe période les sorties 'vent' et 'soleil' du relais MSR12 sonf bloquées et les 3 DELs clignotent & un rythme paisible.

2) Charge inductive cos ¢ = 0,6 avec I'addition des deux contacts max. 1000 W.
Les valeurs maximales de la vitesse du vent, qui peuvent éire sélectionnées sur le relais de capteur, doivent étre en conséquence
des valeurs maximales indiquées dans les manuels d'installation des stores et volefs relatifs a I'installation.

m/s 4 6 8 10 12 14 16
km/h 14,4 216 28,8 36,0 43,2 50,4 57,6
Bt 3 4 4 5 6 7 7

le capteur.

Normes: EN 61000-6-3, EN 61000-6-1 et EN 60669

Les circuits de mesure ne peuvent pas étre mis en parallele avec d'autres circuits électriques. Pour une distance de plus de
10 metres il est indiqué d'utiliser un cdble faradisé (exécution écran statique), par exemple J-Y-(ST)Y. Pour la prolongation
des circuits de mesure, il faut utiliser des bornes a vis et des boites de dérivation étanches.

Le choix de montage des capteurs de luminosité, pluie, gel et vent doit étre trés judicieux. Choisissez un endroit du batiment
exposé librement a la pluie, le vent et le soleil ef évitez I'ombre causé p. ex. par des arbres ef/ou par d'aufres constructions sur




