Actuador EGS12Z Wa

ELECTRONICS

EGS12Z-UC (mo]) (e B8 ()

+B1|-A2 Telerruptor para grupos con un control centralizado.
el 1+1 contacto NA no libres de potencial 16A/250V AC para un motor o relés
. de motores. Pérdida en espera (stand by) solo 0,05-0,4 Watt.
N
Dispositivo para el montaje sobre perfi | siméfrico de 35 mm DIN-EN 60715 TH35.
}7“ 1 modulo = 18 mm de anchura, 58 mm de profundidad.
I Este felerruptor para grupos fransforma los comandos de los relés, de los sensores o de
K2 K3 interruptores y pulsadores y conecta, respetando las condiciones ajustadas con un selector por
+A7|-»A6|+A8 el frontal del dispositivo, un mofor, reles de desconexion-motores MTR12-UC o relés-DC para
motores DCM12-UC. Tension de alimentacion y de conmutacion 8V hasta 230V UC con los
K2 | K3 bornes +B1/- A2. La tension de control por los bornes A3 hasta A8 fiene que tener el mismo

potencial.

El principio del funcionamiento de este telerrupfor para grupos consiste en que por una banda
se puede confrolar con impulsos subir-parar-bajar-parar (contacto 1 cerrado, contactos 1+2
abierfos, contacto 2 cerrado, contactos 1+2 abiertos) por la segunda banda se puede controlar
con confactos de control adicionales directamente a subir y bajar.

"Dindmico" se denomina entradas de control, en la que un impulso de al menos 20ms es

RV suficiente para cerrar el contacto.

(s) "Estdtico” se denomina enfradas de control que solo cierran el contacto mientras una tensién
10 200 de control esta aplicada. La denominacion "auf* (subir) y "ab" (bajar) estd aplicable para
0.3%2,1 5 persianas y celosias. Con toldos el comando "auf" estd para enrollar, "ab" esta para desenrollar,

WA .7 3 con ventanas "auf" estd para abrir, "ab" estd para cerrar.

(s) 0.1 4 Selectores

AUTO 10 ° A AUTO 1 = Con esta posicion del selector abajo, la "Automdtica de giro" para celosias esta

encendida. Con el control local sobre un pulsador por A3+A4 (con puente) o con un pulsador

2 @ doble de persianas por A5/A6 activa un impulso doble, un cambio del sentido y la rotacion
lenfa que parar con un impulso de nuevo.
AUTO 2 = Con esta posicion del selector abajo, la "Automdtica de giro" para celosias estd
3 K2 apagada.
v AUTO 3 = Con esta posicion del selector abajo, la "Automdtica de giro" para celosias, local,

asimismo estd apagada. Las eniradas de control dindmicas con Autol y Aufo2, A5 y AB, sin
embargo estdn al principio estdtico y permiten el giro de las celosias por pulsacion.
Después de una activacion permanente de un segundo se cambia al modo "dindmico".
AV = E| control manual por el dispositivo se realiza con el selector abajo con las posiciones
A (subir) y ¥ (bajar). El control manual tiene prioridad por ofros comandos.
WA = La automdtica de giro para celosias y toldos se ajusta con el selector en el centro del
frontal. O = apagado, si no, entre 0,1y 5 segundos encendida con el tiempo del giro ajustado.
Solo con el comando "bajar", se realiza un cambio del sentido del giro, después del retardo
ajustado con el selector arriba en el frontal, por ejemplo para tender toldos o poner las Idminas
de las celosias en su posicion.
RV = El tiempo del retardo (RV) se agjusta con el selector arriba en la frontal. Con la posicion
"auf' 0 "ab" (subir o bajar) empieza el franscurso de retardo, por el final del tfranscurso el
dispositivo va aufomdticamente en posicion reposo. Por esa razon se fiene que ajustar el tiempo
del retardo al minimo como el fiempo que necesita el foldo, la persiana o la celosia para
desarrollar de un final de carrera al ofro. Dentro de estfe selector se encuentra el LED que indica
el refardo para WA y RV.
Control local con pulsadores por los contactos A3 y A4 (con puente). Con cada impulso
alterna la posicién de los contactos con la serie subir, parar, bajar, parar.
Control local con interruptores dobles para persianas con los contactos A3 y A4. (sin puente)
Control local con pulsadores dobles para persianas con los contactos A5 y A6. Con un impulso
de un pulsador se activa la posicion de los contactos subir o bajar. Un impulso de nuevo de
uno de los dos pulsadores interrumpe el franscurso inmediatamente.
Control centralizado dindmico sin prioridad con los contactos A5 (subir) y A6 (bajar). Con
un comando de control se activa la posicion de los contactos "subir" o "bajar". Un comando
de nuevo (<700ms) por este contacto se para el franscurso inmediatamente, con un comando
de nuevo (>700ms) continua el franscurso. Sin prioridad porque las enfradas de control local
A3 y A4 (con puente) y las entradas de control central A7 y A8 se pueden sobre controlar
inmediatamente, incluso si los contactos de confrol A5 o A6 siguen cerrados.
Control centralizado dindmica con prioridad con los contactos A7 (subir) y A8 (bajar) con
prioridad, porque estas entradas de control no se pueden sobre controlar por otras enfradas de
confrol mientras el contacto del control centralizado esta cerrado. Ademds las funciones como
control centralizado dindmico sin prioridad. Estos confactos del control centralizado A7 y A8
Dafos fécni 4aing H7 se ufilizan para los relés de sensores MSR12 y LRW12D para las funciones de lluvia, de helada
g70s Tecnicos, Verpagind /.y de viento porque esfos tienen que fener prioridad absoluta por todos los comandos de ofros
Ejemplo de conexion pag. H10.  sensores.

EGS12Z-UC 1+1 NAT6A EAN 4010312 107737 58,10 €/Uni.

P.V.P. recomendado, sin |.V.A.

Ajustes de la fabrica



http://www.eltako.com/fileadmin/downloads/es/tecnicos/Datos_tecnicos_control_de_sistemas_de_sombrear_y_de_persianas_H.pdf

