ELECTRONICS

Telerrupfor para grupos con ce
navegacion centralizado
EGS12Z-8..230V UC

1+1 contacto NA no libre de pofencial
16A/250V AC para 1 motor o relés de motores.
Perdida en espera (stand by) solo 0,4 Vatio.

Dispositivo para el montaje sobre perfil simétrico
de 35mm DIN-EN 50 022.

1 unidad de separaciéon 18 mm de anchura,

58 mm de profundidad.

Este telerruptor para grupos fransforma los
comandos de los relés, de los sensores o de
interruptores y pulsadores y conecta, respetando
las condiciones ajustadas con un selector por el
frontal del dispositivo, un mofor, reles de
desconexion-motores MTR12-8..230V UC o
relés-DC para motores DCM12-8..230V UC.
Tension de alimentacion y de conmutacion 8V hasta
230V UC con los bornes +B1/- A2. La fension de
maniobra por los bornes A3 hasta A8 tiene que
tener el mismo potencial.

El principio del funcionamiento de este felerruptor
para grupos consiste en que por una banda se
puede navegar con impulsos subir - para - bajar-
parar (contacto 1 cerrado, contactos 1+2 abierto,
contacto 2 cerrado, contactos 1+2 abierto) por la
segunda banda se puede navegar con contactos
de navegacion adicionales directamente a subir y
bajar. 'Dindmico' se denomina contactos de
maniobra que se puede cerrar con un impulso de
20ms. 'Estdtico’ se denomina confactos de
maniobra que solo cierran durante una tension de
control esta aplicada.

La denominacion 'auf' (subir) y 'ab' (bajar) estd
aplicable para persianas y celosias. En foldos el
comando 'auf' estd para enrollar, 'ab' estd para
desenrollar, en ventanas 'auf' estd para abrir, 'ab’
estd para cerrar.

Selectores
AUTO 1 = Con esta
RV posicion del selector
(s) @ abajo, la funcién de
10 200 | yuelta confort para
03281, celosias estd encendida.
WA o3 3 | Con la navegacion local
) 0.1 =4 | con un pulsador por
AUTO 1 A | A3+A4 (poner puente) o
K3 | con un pulsador doble
2 de persianas por A5/A6
activa un impulso doble
3 k2 | Un cambio del sentido y
W | la rofacion lenta que se
puede parar con ofro
impulso.

AUTO 2 = Con esta posicion del selector abajo, la
funcion de vuelta confort para celosias estd apagada.

AUTO 3 = Con esta posicion del selector abajo, la
funcion de vuelta confort para celosias local
asimismo esfd apagada. Los contactos de
maniobra central, dindmico A5 y A6 de momento
estdn en el modo 'estdtico' y permiten la vuelta
de las celosias por pulsar. Después de una
activacion permanente de un segundo se cambia
por el modo 'dindmico’'.

AV = La maniobra manual por el dispositivo se
realizan con el selector abajo con las posiciones
A (subir) y ¥ (bajar). Esta maniobra tiene
prioridad por ofros comandos.

WA = La automdtica de vuelta para celosias y
foldos se ajusta con el selecfor en el centfro del
fronfal. O = apagado, si no, entre 0,1 y 5 segundos
encendida con el tiempo de vuelta ajustado. Solo
con el comando 'bajar’, se realiza un cambio del
sentido de la rofacion, después del refardo ajustado
con el selector arriba en el fronfal, por ejemplo para
tender foldos, poner las Idminas de las celosias en
su posicion.

RV = El tiempo del retardo (RV) se ajusta con el
selector arriba en el frontal. Con la posicion 'auf'
0 'ab' (subir o bajar) empieza el transcurso del
retardo, por el final del franscurso el dispositivo
va aufomdticamente en posicion parar. Por esa
razén se tiene que ajustar el tiempo del retardo al
minimo como el fiempo que necesita el foldo, la
persiana o la celosia para desarrollar de un término
al ofro. Denfro de este selector se encuentra el
LED que indica el refardo para WA y RV.
Navegacion local con pulsadores por los
contactos A3+A4 (poner puente). Con cada
impulso se alterna la posicién de los contactos
con la serie subir, parar, bajar, parar.

Navegacion local con interruptores para
persianas con los contfactos A3 y A4.
Navegacion local con pulsadores dobles para
persianas con los contactos Ab y A6. Con un
impulso del pulsador se activa la posicion de
contactos subir o bajar. Un impulso nuevo de uno
de los dos pulsadores se para el franscurso en
seguida.

Navegacion central dindmica sin prioridad con
los contactos A5 (subir) y A6 (bajar). Con un
comando de maniobra se activa la posicién de
los contactos 'subir' o 'bajar'. Un comando de
nuevo (<700ms) por este contacto se para el
franscurso en seguida, con un comando de nuevo
(>700ms) continua el transcurso. Sin prioridad
por que las enfradas de maniobra local A3+A4
(con puente) y las enfradas de maniobra central
A7+A8 se pueden sobre navegar, cuando los
contactos de maniobra A5 o A6 siguen cerrados.
Navegacion central dindmica con prioridad con
los contactos A7 (subir) y A8 (bajar). Con prioridad
por que estas enfradas de maniobra no se pueden
sobrenavegar por ofras entradas de maniobra
cuando el contacto de maniobra central sigue
cerrado. Ademds con funciones como navegacion
central dindmico sin prioridad. Estos confactos de
navegacion ceniral A7 y A8 se utilizan para el relé
de sensores MSR12 y LDW12 para la funcién de
lluvia, de helada y de viento por que estos tienen
prioridad absoluta por todos los comandos de
ofros sensores.
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Control local con un pulsador aqui
hasta 4 motores de persianas y

1 motor DC en paralelo

Control local con interruptores
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Datos técnicos

Tension de control 8..230V UC
Potencia nominal 16A/250V AC
Carga inductiva 650W
cos ¢ = 0,6/230V AC

Temperatura ambiental +60°C/-20°C
max./min.

Corriente A3-A8 0,05/0,11/0,7mA
con 12/24/230V +20%

Perdida standby 0,05/0,1/0,4W

(potencia activa) con 12/24/230V

Para el control del funcionamiento, los
bornes de la conexion tienen que estar
cerrado, los tornillos aprefados. Estado
origen de la fabrica, bornes abiertos.

Atencion!

Estos dispositivos electronicos solo pueden ser

instalados por personal autorizado. En otro caso
existe peligro de fuego o de descarga eléctrica.
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